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CONSECUENTES:

ASIGNATURAS DE CIENCIAS DE LA INGENIERIA

OBJETIVO DEL CURSO:

Objetivo general del curso: Analizar y resolver problemas de movimiento de los cuerpos
rigidos y atender las causas que lo producen.

TEMAS:

UNIDAD [ NOMBRE T P




MECANICA III. CONTENIDOS

UNIDADES

Horas

1.- CINEMATICA PLANA DE LOS CUERPOS RIGIDOS.
Objetivo.- Estudiar el movimiento plano de un cuerpo rigido, usando un
analisis primero de traslacion y después de movimiento absoluto.

.1.- Movimiento de un cuerpo rigido.

.2.- Traslacion.

.3.- Rotacion con respecto a un eje fijo.

4.- Movimiento plano general (movimiento absoluto).
.5.- Movimiento relativo: velocidad.

.6.- Centro instantaneo de rotacion.

.7.- Movimiento relativo: aceleracion.

1
1
1
1
1
1
1
1.8.- Movimiento relativo usando ejes de rotacion.

14

2.- CINETICA PLANA DE LOS CUERPOS RIGIDOS. Fuerza y
aceleracién
Objetivo.- Por principio presentar un método para determinar el momento
de inercia de masa de un cuerpo. En segundo lugar, desarrollar las
ecuaciones cinéticas de movimiento de un cuerpo rigido, para aplicarlas a
cuerpos que experimenten traslacion, rotacion con respecto a un eje fijo, y
movimiento plano general.

2.1.- Momento de inercia.
2.1.1.- Teorema de los ejes paralelos.
2.1.2.- Cuerpos compuestos.

2.2.- Ecuaciones de movimiento plano.
2.2.1.- Traslacion.
2.2.2.- Rotacion.

2.3.- Ecuaciones de movimiento: Traslacién (2 M, =0).

2.4.- Ecuaciones de movimiento: Rotacion respecto a un eje fijo.
2.5.- 2.2.1.- Ecuaciones de movimiento: Movimiento plano general.
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3.- CINETICA PLANA DE LOS CUERPOS RIGIDOS. Trabajo y
energia.
Objetivo.- Aplicar el principio del trabajo y la energia para resolver
problemas de cinética plana de un cuerpo rigido que implican fuerza
velocidad y desplazamiento.

3.1.- Energia cinética.
3.1.1.- Traslacion.
3.1.2.- Rotacion respecto a un eje fijo.
3.1.3.- Movimiento plano general.
3.2.- El trabajo de una fuerza.
3.3.- Principio del trabajo y la energia
3.4.- Conservacion de la energia.
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4.- CINETICA PLANA DE LOS CUERPOS RIGIDOS. Impulso y
cantidad de movimiento.
Objetivo.- Aplicar los principios del impulso lineal y angular de la cantidad
de movimiento lineal y angular , para resolver problemas de cinética plana

10




de un cuerpo rigido que implican fuerza velocidad y tiempo.

4.1.- Cantidad de movimiento lineal y angular.
3.1.1.- Traslacion.
3.1.2.- Rotacion respecto a un eje fijo.
4.2.- Principio del impulso y cantidad de movimiento lineal.
4.2.1.- Principio del impulso y cantidad de movimiento lineal.
4.2.2.- Principio del impulso y cantidad de movimiento angular.
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